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Hovermap ST-X, SLAM verséatil - baseado em mapeamento com a tecnologia LiDAR mais atual, fornece
nuvem de pontos de alta densidade e extensa cobertura. E excepcionalmente versatil, permitindo a captura
de dados em qualquer ambiente seja como scanner de mao, na mochila, ou montado em um veiculo.
Resistente, leve e com certificagao IP65, a prova de intempéries, torna o Hovermap capaz de operar nos
ambientes mais desafiadores, seja acima do solo ou no sobsolo, seja em ambientes fechados ou abertos.

ESPECIFICACOES DE MAPEAMENTO

ESPECIFICACOES FiSICAS

MAPEAMENTO SLAM Localizagdo Simultanea e Mapeamento (SLAM) baseado em PROTEGAD IP65
mapeamento LiDAR com movimento + 0,03% PESO 157 kg
ALCANCE DO LIDAR 0.50ma300m ALIMENTACAO 14— 54V, AW a partir da bateria ou
PRECISAO LIDAR +10 mm alimentacgéo externa
PRECISAO DO MAPEAMENTO + 15 mm em ambientes comuns DESENVOLVIMENTO Drone/VANT, em méaos, mochila, veiculo,
+ 10 mm em ambientes fechado ou amarrado, robds terrestres
subsolo
+ 5 mm capacidade de detegao de DRONES SUPORTADOS DJI M210v1, DJI M300, Acecore Zoe
mudancas isoladas MONTAGEM RAPIDA Sim
CAMPO DE VISAO ANGULAR 360° x 290° PORTA AUXILIAR Conector proprietario
VELOCIDADE DE AUUISIG[\U Modo de Retorno Simples: acima de 640.000 PORTA USB Sim
DE DADOS LIDAR pontos/seg.
Modo de Retorno Muiltiplo (3 retornos): acima de ANTENA WIFI Interna
1.920.000 pontos/seg.
VELOCIDADE MAXIMA PARA Veiculo: 60 km/h 7
CAPTURA DOS DADOS Voo: 5 m/s em ambiente aberto 2 ESPECIFICAG{]ES I]E AUTUNUMIA

m/s em ambientes confinados

COMECAR/ PARAR ESCANEAMENTO
ENQUANTO CAMINHA OU VOA
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SAIDAS

Nuvem de pontos em alta resolugao,
nuvem de pontos dizimados, arquivo de
trajetéria

FORMATO DO ARQUIVO DA NUVEM DE PONTOS

las, .laz, .ply, E57

ATRIBUTOS DAS NUVENS DE PONTOS

Intensidade, alcance, tempo, niumero do retorno
(forte, primeiro e Ultimo), niumero de anel, RGB/
Cor real (opcional)

ARMAZENAMENTO

512 Gigabites — aproximadamente 4
horas de dados do sensor

TEMPERATURA DE OPERACAQ

-10a-45°C

KIT INCLUSO
» Hovermap St-X

+ Case customizada e resistente

+ Alga e cinto

+ Cabo de Energia

» Bateria e Carregador
* Software Aura Lite

« Software USB de escaneamneto

Hovermap

DIREITOS DE ASSINATURA

* Hovermap Autonomy
« Hovermap Plus
* Hovermap Mapping

TREINAMENTO E SUPORTE

* Treinamento introdutério
* Servico e Suporte Global

MODOS DE V0O Piloto Assistente: Voo Sem-GPS, Posigao Travada, Voo
Assistido, Prevencao de Colisdo, Voo com Velocidade
Regulada
Modo Autdnomo para Pontos de Controle: Navegagéo
Autdnoma para pontos de controle

TIPOS DE WAYPOINTS AL2 2D, 3D, plano, altitude

MODOS DE NAVEGAGAO AL2 DJI, ArduPilot (Acecore Zoe)

COMPATIBILIDADE PILOTO AUTOMATICO DJI, ArduPilot (Acecore Zoe)

PREVENGAO DE COLISAO 306° x 360°

OMNIDIRECIONAL Tamanho do obstaculo > 2 mm com alcance
de1,2a40m
Distancia de segurancga ajustavel em voo

HARDWARE ADICIONAIS ACESSORIOS

* Mochila

« Alvos para Pontos de Controle
Emesent
« Kit GoPro e Colorizagao

« Kit de montagem para DJI M210 e

M300

« Tablet Samsung e kit para tablet DJI

Smart Controller

« Kit adaptador CMS

* Réadio Longo Alcance

- Base Magnética Veicular
* Base de Sucgédo Veicular
« Jaula de protecéao

« Bastao telescoépico
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